Priklady k samostatnému reseni
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f(x) =z vbodéz=09.
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Spocitejte derivaci funkce y = .
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Spocitejte derivaci funkce y = V1 — 2.
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Spocitejte derivaci funkce y =
2 _ 72

Spocitejte derivaci funkce y = sinx + cos x.
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Spocitejte derivaci funkce y = BT
x

Spocitejte derivaci funkce y = 2sin(3z + 5).

Spoditejte derivaci funkce y = sin(sin z).
Spocitejte derivaci funkce y = x arcsin x.
Spoditejte derivaci funkce y = arctg z2.

Spoditejte derivaci funkce y = In®z.
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Spocitejte derivaci funkce y = e

(a € R je konstanta).
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Uréete diferenciél funkce y = 2% — 322 + 32 — 2.

Délka hrany krychle je x = 5 m + 0,01 m. Urcete absolutni a relativni chybu pfi vypoctu
objemu krychle.

S jakou presnosti je tieba zméfit polomér koule, abychom se pfi vypoc¢tu objemu do-
pustili chyby nepresahujici 1 %?

x
Vysetiete pribéh funkce y = 7 a nacrtnéte jeji graf.

22 _
Vysetfete pribéh funkce y = z €'/ a nacrtnéte jeji graf.

Do koule o poloméru » mame vepsat kruhovy valec s nejvétsim objemem. Urcete jeho
rozmeéry.

Incosz

Vypocitejte pomoci I’'Hospitalova pravidla limitu liII(l)
r— €T

e’ —1
Vypocitejte pomoci ’'Hospitalova pravidla limitu lim ——.

z—0 SInx

T —sinx
Vypocitejte pomoci I’'Hospitalova pravidla limitu lim ——.
z—0 ¢ —tgx

Nahradte podle Maclaurinova rozvoje funkei f(x) = sinz polynomem sedmého stupné.

Odhadnéte maximéalni chybu, které se dopustime pii vypoctu sin 0, 02 pomoci polynomu
tretiho stupné. Vypocitejte tuto hodnotu.

Nahradte podle Maclaurinova rozvoje funkci f(z) = In(142z) polynomem pétého stupné.
Spocitejte pak priblizné hodnotu In 1,2.

Pohyb hmotného bodu v prostoru v zavislosti na case ¢t je dan polohovym vektorem
r=3sinti+2tj—t*k.

Urcete vektory rychlosti a zrychleni.



